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Mapa e geolocalizacao

 Uma funcionalidade utilizada frequentemente nos aplicativos méveis sao
0S mapas.

* Diversas funcionalidades podem ser inseridas no nosso aplicativo, dentre
elas:

* Localizacao do dispositivo em tempo real

* Tracar rotas entre dois pontos

* Desenhar circulos, retangulos e poligonos para definir areas de interesse
* Identificar o deslocamento usando o sensor de geolocalizacao

* Dentre outras...



Mapa e geolocalizacao

* Vamos criar o nosso aplicativo usando recursos de mapa e
geolocalizacao

Mapa e geolocalizagao

) . Components
* Crie um novo projeto no APP Inventor
. Screenl
* Insira 0s componentes: ,
= HorizontalArrangement

* 1 Horizontal Arrangement

btn_localizacao_ativar

* 2 Botoes bin_localizacao_desativar
* 1 TableArrangement S e
* 6 Labels Ibl_latitude e
Ibl_resultado_longitude 3
"1 Mapa Ibl_longitude
*1 Marker Ibl_resultado_latitude o |
* 1 Localization Sensor S SN IR | 1000km |
* 1 Notifier Ibl_resultado_endereco Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
= :.Q-h-‘-am

« Renomei cada componente conforme imagem
* ao lado

' Marker]

[ -
LocationSensor]

Motifier1 Mon-visible components

i

LocationSensorl Motifierl



Mapa e geolocalizacao

« Em Screenl configure:

Components

=
— btn_localizacao_ativar
bin_localizacao_desativar
= TableArrangement1

Ibl_latitude
Ibl_resultado_longitude
' Ibl_longitude
Ibl_resultado_latitude
Ibl_endereco
Ibl_resultado_endereco
B BMap
’ Marker1
LocationSensor]

Maotifier]

Properties
Screenl

AboutScreen

AccentColor
B Default

AlignHorizontal
Left: 1
AlignVertical
Top:1w
AppName

Aula_05 Mapa Geobocalizac

Title

Mapa e geolocalizagao

‘ Mapa e geolocalizagao

Brasil

Paraguay

e ]2 MITING
=

| 1000 km I

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

Mon-visible components

L

LocationSensor]

Motifier]




Mapa e geolocalizacao

« Em HorizontalArrangementl

Components confi gure: ;
Properties
Screenl Horizontal Arrangement]
= ' :
HorizontalArrangement AlignHorizontal
btn_localizacao_ativar Left:1v
= . tlionVertic
bin_localizacao_desativar AlignVertical
Top:1~w
= TableArrangement1
BackgroundColor
Ibl_latitude B Default
Ibl_resultado_longitude Height
. 8 percent...
' Ibl_longitude
Ibl_resultado_latitude Width
Fill parent.
Ibl_endereco
y Image
Ibl_resultado_endereco .
INOnEe..
B BMap
Visible
9 Marker

LocationSensorl

Maotifier]

Mapa e geolocalizagao

Brasil

Paraguay

| 1000 km |
- ...-‘."I:.F"FTIFF.

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

Mon-visible components

L

LocationSensorl Motifier]




Mapa e geolocalizacao

" _pea © ge0loCalZay ..

Properties
btn_localizacao_ativar
* Em - -
- - BackgroundColor
Components btn localizacao ativar - B custom..
CO nﬁ u re . Enabled
.
Screenl g
FontBold
E b
= HorizontalArrangement - 9
Fontitalic
— btn_localizacao_ativar U
FontSize
bin_localizacao_desativar - 14
= TableArrangement1 oo e Brasil
default v
Ibl_latitude Height
Fill parent..
Ibl_resultado_longitude . Paraguay
Width
' Ibl_longitude ~ 5 percert..
: ) Image
Ibl_resultado_latitude e
Ibl_endereco Shape P
default v JERrE | 1000 km I
- J fa? —y’ h% 1} [=
oL sesmitang. endersug S.hOWFeedhECk Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
5 v
(S Y
;.] h.q‘:'llﬂ Text
Ativar localizagao
® Marker I -
i TextAlignment
LocationSensor] - center:1v
= TextColor
Motrfier] e
[ (Wi Non-visible components
Visible i

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Properties Mapa e geolocalizagao
* E m btn_localizacao_desativar
btn localizacao desativar BackgroundCalor
Components P - ‘ B custom..
CO nﬁgure. Enabled
Screenl
FontBold
= HorizontalArrangement -
Fontitalic
— btn_localizacao_ativar O
; ; FontSize
btn_localizacao_desativar - 1
= TableArrangement1 FontTypeface Brasil
default v
|h|_|HE|tLIdE ‘ Height
. - Fill parent.. y = <
Ibl_resultado_longitude Paraguay
_ Width
S opaic ) -
Ibl_resultado_latitude Image
None..
Ibl_endereco s
SI"i‘Pe | 20 | 1000 km |
ad e default v e T E NN
I RESANEG nd arm Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
v ShowFeedback
B Bumap
Text
¥ Marier | (e
LocationSensor] TextAlignment
Motifierl ; S
TextColor Mon-visible components
[] white
L
Visible

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

e Em TableArrangementl

Mapa e geolocalizagao

Components
Properties
Screenl
5 TableArrangement
= HorizontalArrangement
: i Columns
btn_localizacao_ativar -
‘
btn_localizacao_desatiyar
Height
= AT o ;
TableArrangement1 - Autamatic... Brasil
Ibl_latitude _
Width _
Ibl_resultado_longitude - Ly Paraguay
' Ibl_longitude
Rows
Ibl_resultado_latitude _____ _IF
Ibl_endereco visile e
< = P | 1000 km |
i = eATgENtiNa
Ibl_resultado_endereco Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
B Bmap
9 Marker

LocationSensorl

Notifier1 s
Mon-visible components

L

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Mapa e geolocalizagao

= . . Properties
« Em Ibl latitude configure:
- Ibl_latitude
Components BackgroundColor
[] Mone
Sereen] F_ontElc:Id
O
= HorizontalArrangement Fontitalic
. . O
btn_localizacao_ativar il
ontsize
btn_localizacao_desativar - -
= TableArrangement1 Eonilypeisce Brasil
default v
Ibl_latitude HTMLFormat

Ibl_resultado_longitude CREAOL oy
HasMargins
' Ibl_longitude
oy Height
Ibl_resultado_latitude ;
Automatic....

Ibl_endereco Width

| 000 km |
Ibl_resultado_endereco E— T Jenins

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors
= l[-] Map1 Text
Latitude p

’ Marker1 .
TextAlignment
LocationSensor] left:0v
TextColor
Motifier] S
M| et Mon-visible components
Visible :

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Mapa e geolocalizagao

« Em Ibl latitude configure:
- Ibl_longitude
Components Eﬁﬁﬁ:ndcclcr
Screen] E’lntaﬁld
= HorizontalArrangement Fontltalic
btn_localizacao_ativar ::_olmsize

btn_localizacao_desativar - 140

=] . - FontTypeface ;
TableArrangement1 Rfaudts Brasil
Ibl_latitude HTMLFormat
_ OJ Ao
Ibl_resultado_longitude _ . EaLagL oy
HasMargins
' Ibl_longitude
. Height
Ibl_resultado_latitude Automatic...
Ibl_endereco Width

Automatic... e | 1000 km I

Ibl_resultado_endereco
- i Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

] Text
il ) -
ongitude 5

]. - ]
’ Marker1 TextAlignment
: left: 0

LocationSensor] i
TextColor

Motifier Default e
N Mon-visible components
Visible :

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Properties Mapa e geolocalizagdo
b Em Ibl IatltUde Conﬁgure: Ibl_endereco
BackgroundColor
Components [] Mone
FontBold
Screenl O
: Fontltalic
= HorizontalArrangement =
btn_localizacao_ativar FontSize

bin_localizacao_desativar -

FontTypeface

= TableArrangement1 default Brasil
Ibl_latitude :—:_Tlh.ﬂLFnrma.
Ibl_resultado_longitude HasMargins HLERLED
,
' Ibl_longitude :
Height
Ibl_resultado_latitude Automatic.
Ibl_endereco Width =
Automatic... 1000 km
| — T T
2 3 : | |
”]LWSLIITECD_EH e Text Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

5 Buapt ) - )

’ Marker1 TextAlignment
_ left:0w

LocationSensor] .
TextColor

Motifier1 B Default -
fsibi Mon-visible components
Visible
L

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Components
Screen]
= HorizontalArrangement

btn_localizacao_ativar
bin_localizacao_desativar
= TableArrangement1
Ibl_latitude
Ibl_resultado_longitude
' Ibl_longitude
Ibl_resultado_latitude
Ibl_endereco
Ibl_resultado_endereco
B BMap
’ Marker1
LocationSensor]

Maotifier]

 Em Ibl_latitude configure:

Properties Mapa e geolocalizagdo

Ibl_resultado_latitude

BackgroundColor

[] Mone

FontBold
O

Fontltalic

O

FontSize
14.0

FontTypeface
= Brasil
default »
HTMLFormat
U Paraguay
HasMargins
Height

Automatic...

Width

Automatic... et T € NTINS

| 1000 km I

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

Text

TextAlignment

left: 0w

TextColor

B Default Mon-visible components
Visible ¢

LocationSensor]

Motifier]




Mapa e geolocalizacao

Properties

Mapa e geolocalizagao

 Em Ibl_latitude configure:

Ibl_resultado_latitude

Components E’:c;@roundCclcr
none
FontBold
Screen] =
= HorizontalArrangement Fontitalic

btn_localizacao_ativar

FontSize
btn_localizacao_desativar - ik

B &t TableArrangement] Ff'?”""pe'ace Brasil
default »
Ibl_latitude HTMLFormat

L L O
Ibl_resultado_longitude

Paraguay

HasMargins

' Ibl_longitude
S e Height
Ibl_resultado_latitude d .
Automatic...
Ibl_endereco . '
Width | | 2 |1-DDka I
Ibl_resultado_endereco R R L

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

B B Mapt ' e
’ Marker1 £

TextAlignment

LocationSensor] left: 0w
o TextColor
Motifier] i
B Default Mon-visible components
Visible i

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

Components
Screen]
= HorizontalArrangement

btn_localizacao_ativar
bin_localizacao_desativar
= TableArrangement1
Ibl_latitude
Ibl_resultado_longitude
' Ibl_longitude
Ibl_resultado_latitude
Ibl_endereco
Ibl_resultado_endereco
B BMap
’ Marker1
LocationSensor]

Maotifier]

 Em Ibl_latitude configure:

Properties Mapa e geolocalizagdo

Ibl_resultado_latitude

BackgroundColor

[] Mone

FontBold
O

Fontltalic

O

FontSize
14.0

FontTypeface
= Brasil
default »
HTMLFormat
U Paraguay
HasMargins
Height

Automatic...

Width

Automatic... et T € NTINS

| 1000 km I

Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

Text

TextAlignment

left: 0w

TextColor

B Default Mon-visible components
Visible ¢

LocationSensor]

Motifier]




Mapa e geolocalizacao

Properties

Mapa e geolocalizagao

 Em Ibl_latitude configure:

Map1

CenterFromString

Components -22.303074, -49.065628
-22.303074, -49.065628
EnablePan
Screenl
: EnableRotation
= HorizontalArrangement O
i . EnableZoom
= btn_localizacao_ativar
; : Height
— bin_localizacao_desativar om—
= TableArrangement1 Wit Brasil
Fill parent..
Ibl_latitude

LocationSensor

LocationSensorl.. Paraguay

Ibl_resultado_longitude

MapType
' Ibl_longitude Roads v
. Rotation
| Ibl_resultado_latitude 0
Ibl_endereco ScaleUnits
Metric v
= ShowCompa
Ibl_resultado_endereco cw e bl Map data © Opens mep contributors
=] ﬂr'-ﬂalj-l ShowScale
’ Marker] ShowlUser
O
LocationSensor] EhoWZoom
:
Motifierl o
»'.!Slhle Mon-visible components
b
[
ZoomLevel

3 LocationSensorl Motifier]




Mapa e geolocalizacao

« Os componentes abaixo

Mapa e geolocalizagao

Components podem ficar com as
s configuracdes padrao:
= HorizontalArrangement * Markerl

btn_localizacao_ativar

°* LocationSensorl

btn_localizacao_desativar

= TableArrangement1 * Notifierl
Ibl_latitude
Ibl_resultado_longitude Faraguay
Ibl_longitude
Ibl_resultado_latitude

Ibl_endereco e
” |1{JDD ke I
epenlQENTING

Ibl_resultado_endereco
- i Leaflet | Map data © OpenStreetMap contributors

’ Marker]

L =
LocationSensorl

Notifier1 s
Mon-visible components

i

LocationSensorl Motifier]



Mapa e geolocalizacao

 Programando o comportamento dos
componentes

* Criacao de variaveis usadas para armazenar
dados de latitude, longitude e zoom do mapa

Blocks

E Built-in
M control
O Logic
B 1ath
M rext
M ists
M Dictionaries
M colors

O Variables _

= Procedures




Mapa e geolocalizacao

 Programando o comportamento dos
componentes

Blocks Viewer

151 bin localizacao ativar v | %[+

— i W btn_localizacao _ativar » Me 0 do  set A cnabled v St
I Text ‘ do call .ShowMessageDialog
O Lists v message
Bl Dictionaries WLl btn localizacao ativar v ez 8IS title
M colors
buttonText
B variables
B Procedures T LM btn localizacao ativar v ARl [el6's

2 | screen

- .
8 Y HorizontalArrangemen

— btn_localizacao_ati Cull bin localizacao ativar v PR 20 815
- btn_localizacao_de:

© [ TableArrangement1




Mapa e geolocalizacao

Blocks

M 11ath
M et
B\ ists
M pictionaries
M colors
B variables
B Frocedures
2 [T screent
= ﬂHﬂrizuntalﬁrmngemen
E btn_localizacao_ativ

_| bin_localizacao_des

 Programando o comportamento dos

componentes

U1l=1 btn localizacao desativar v | = [s 0

HE btn localizacao desativar » !fif

"1z btn localizacao desativar v [l (s

¥ Locationsensorl v M Enabled v Rol, false «
W b resultado_latitude v I Text v R — &
=¥ bl resultado_longitude v I Text v REIEL - &
=¥ bl resultado_endereco v I Text v ReRE — &
=4 varker1 « W Visible « IOl false -
- call (Mapl v 5]

latitude | get

longitude .get

Zoom +=# global centro_zoom v
call .ShowMessageDialog
message @ Localizacao desabilitada com Sucesso

title

buttonText



Mapa e geolocalizacao

 Programando o comportamento dos

componentes
Blocks
M Frocedures -l LocationSensorl v JRele:ils]yled =Tyl (=)
8 [ screen _
e B HorizontalArrangemen _ set u'w ) E te mt I'EF' -
2 bin_localizacao_ath ] tado_snoereco - M Text - R o CurrentAddress - |
& bin_localizacao_des = — " —uacnanged

B B TableArrangement]
Allbl_latitude

Allbl_resultado_longit
w:1|M LocationSensorl v B[ = celglate ] =5

Allbl_longitude —

: . locationName =S Visrker] - W \isible - i
Allbl_resultado_latituc s T -

i ol Marker! - M Latituds - W lattude -
Allbl_endereco call Ryl B g L ongitudeFromAddres get
_""'_Jlbl_resultadn_ender- locationNan set _hIEI e - Iﬂ !' = b !Il'Et m

8 Bmap =28l Mapi - W CenterFromString - G ETN =0y
LocationSensorl v 8 Accuracy v | —
¥ Marker !
¥ LocationSensorT B:tionSensorl v B Altitude v

Fi Y Motifier]




Mapa e geolocalizacao

* Salve o projeto
* Execute o projeto

* Clique no menu Connect e em Al Companion

Launch the MIT Al2Z Companion on your device
and then scan the barcode or type in the code
to connect for live testing of your app

Meed help finding the Companion App?

=147
[=]

Cancel

Your code is:

eshsef
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